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probleme de la generation de trajectoires d’un robot mobile”, The International
Conference on applied and theoretical electrotehnics, ICATE '91, paper E14, Craiova,
Romania, 1991.

Cojocaru D., N. Bizdoaca, D. Popescu, “Application of unspecialized computed systems
in images processing”’, Proc. of the 6-th International Symposium on Systems Theory,
Robotics, Computers & Process Informatics, SINTES 6, Craiova, Romania, 1991, pp. 43-
46.

Bizdoaca N, D. Cojocaru, D. Popescu, “A procedure of examining the positioning
precision of a robot taking into account the technologic flaws”, Proc. of the 6-th

International Symposium on Systems Theory, Robotics, Computers & Process
Informatics, SINTES 6, Craiova, Romania, 1991, pp. 69-73.

Nitulescu M., V. Stoian, D. Popescu, N. Bizdoaca, “Extragerea anvelopei primare
asociate unui obstacol sau grup de obstacole modelate prin multimi de puncte”,

International Symposium on Systems Theory, Robotics, Computers & Process
Informatics, SINTES 6, pp. 53-56, March 28-29, 1991, Craiova, Romania.

eqge vyt

modelului invers al robotului RIP 6,3”, Proc. of the 6-th International Symposium on
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Systems Theory, Robotics, Computers & Process Informatics, SINTES 6, Craiova,
Romania, 1991, pp. 74-79.

VI. Articole/studii publicate in volumele unor manifestari stiintifice nationale (9)

1.

Popescu D., K. Schilling, “Tele-experiments for a remote mobile robot related to PID
controller design”, Volumul Conferintei Nationale de Robotica, Craiova, Romania, 2002,
pp. 188-193.

Pand C., D. Popescu, “Dezvoltarea unei strategii de joc pentru o echipd de roboti
fotbalisti din liga mijlocie”, The 2nd National Workshop on Mobile Robots, WMRC-2001,
pp. 16, October 18-19, 2001, Craiova, Romania.

Popescu, D., D. Selisteanu, L. Popescu, “Neural Control of a Robot Arm for Trajectory
Tracking”, Volumul celui de-al XV-lea Simpozion National cu Participare Internationala
Robotica 2000, Oradea, pp. 323-328.

Popescu, D., L. Popescu, “Inverse Kinematic Control of a Robot Arm Using the
Artificial Neural Networks”, Volumul celui de-al XV-lea Simpozion National cu
Participare Internationala Robotica 2000, Oradea, pp. 329-334.

Popescu, D., ,Neural control for a mobile robot”, Mobile Robots Workshop, Craiova,
1999.

Bizdoaca, N., D. Popescu, 1. Diaconu, D. Cojocaru, ,,Modelling robotic structures using
screw parameters”, Proc. of the 14" Symposium of Robotics, Brasov, Romania, 1998, pp.
57-60.

Popescu, D., ,,Controlul neuronal al manipulatoarelor utilizdnd un algoritm cu
supervizare”, Proc. of the 14" Symposium of Robotics, Brasov, Romania, 1998, pp. 291-
294.

Popescu D., ,Neural networks - robot structures for robot kinematic control”, Proc. of
the 13-th Symposium of Robotics, Resita, Romania, 1996, pp. 95-100.

Popescu D., Bizdoaca N., ,,Neural networks for robot positioning”, Proc. of the 12-th
Symposium of Robotics, Timisoara, Romania, 1994, pp. 107-116.

VII. Proiecte de cercetare-dezvoltare pe baza de contract/grant
Total 26, din care la 4 director, respectiv 4 internationale

VII.1. Proiecte de cercetare-dezvoltare obtinute prin competitie internationala (4)

1.

EIE-Surveyor: Reference Point For Electrical And Information Engineering in Europe,
2005-2008, Project Nr. 225997-CP-1-2005-1-FR-ERASMUS-TNPP (funded by the
European Commission), peste 100 de parteneri din Europa; colectiv Craiova: director
local Dorin Popescu, membri: D. Cojocaru, D. Selisteanu, C. Ionete s.a.

EURON:  European Robotics Network — 2006-2008, (Project FP6 - 507728), 150
parteneri, 25 de tari, colectiv Craiova: responsabil: M. Ivdnescu, membri: Dorin
Popescu, D. Cojocaru, D. Selisteanu, N. Bizdoaca, C. Ionete s.a.

ECO-NET DIE: Dynamique — Interconnexions — Environnement, contract de cercetare
internationalda no. 12645SD, Egide, Franta, 2006-2007, parteneri: Heuristique et
Diagnostic des Systemes Complexes (Heudiasyc, Compieégne), Laboratoire de
Mathématiques Appliquées de Compiegne (LMAC, Compiégne), Laboratoire
d'Architecture et d'Analyse des Systémes (Laas, Toulouse), Institut de Recherche en



Communication et Cybernétique de Nantes (Irccyn, Nantes), Franta, Centre
d'Automatique Non-Linéaire (Universit¢ de Craiova), Centre de Recherche ACPC
(Université Polytechnique Bucarest), Groupe de Recherche en Calcul Numérique,
Systemes et Optimisations, Laboratoire de Mathématiques Appliquées (Université
Polytechnique Bucarest), Département d'Equations Différentielles (Institut de
Mathématiques de 1'Académie Roumaine, Bucarest), Romdnia, Institute of Process
Control and Applied Informatics (Université T. Bata Zlin), Republica Ceha, Dept.
Automation - Institute of Electrical Engineering (Université Miskolc), Ungaria; colectiv
Craiova: responsabil V. Rasvan, membri: E. Petre, E. Bobasu, D. Selisteanu, Dorin
Popescu, C. lonete, E. lancu s.a.

VVL (Verbund Virtuelles Labor) — proiect german de cercetare (2002 - 2003), director K.
Schilling, membri: Dorin Popescu s.a.

VII.2. Proiecte de cercetare-dezvoltare obtinute prin competitie nationala (22)

l.

Laborator de Automate Programabile cu utilizare de la distanta (Internet), contractul nr
33062/24.06.2004, Cod CNCSIS: 276, (2004-2005); director: Dorin Popescu.

Promovarea cercetarii in automatica §i robotica in scopul integrarii in
retele europene i internationale de cercetare - PARSIR, Contract de Excelentd CEEX
2006 — 2007, CEEX 14/2006, modulul III, competitia 2, Universitatea din Craiova —
MEC, director: Dorin Popescu, colectiv: M. Ivanescu, V. Rasvan, D. Popescu, E. Petre,
D. Selisteanu, C. Ionete, N. Bizdoaca, D. Sendrescu s. a.

Partajarea resurselor de instruire si de cercetare - PRIC, Contract de Excelenta CEEX
2005 — 2008 (Universitatea din Craiova, Universitatea “Politehnica” Bucuresti,
Universitatea Tehnica ”Gh. Asachi” din lasi, Universitatea ”Dundrea de Jos” din Galati,
Centrul de Cercetare CIMR - Bucuresti), cod PC-D03-PT13-513, CEEX 24/103, nr.
50C/2005, modulul I, director Mircea Ivanescu; responsabil stiintific: Dorin Popescu;
membri: D. Cojocaru, M. Nitulescu. D. Selisteanu s.a.

Sisteme incorporate tip neuroproteza pentru recuperarea persoanelor cu handicap
neuromotor, SINPHA, Programul PNCDI-II, modul Parteneriate, nr. Proiect DI11-
068/2007; 2007-2010; parteneri: Universitatea Tehnica “Gh. Asachi” din Iasi,
Universitatea Politehnica din Bucuresti, Spitalul clinic de recuperare Iasi si firma CIT
Automatizari din Bucuresti; director local: Dorin Popescu, membri colectiv local: M.
Ivanescu, C. Ionete s.a.

Sisteme integrate de conducere in timp real in retea a proceselor — SICOTIR, Contract
PNCDI II, Programul: Parteneriate in domenii prioritare, 2007-2010, nr. inreg. CNMP
05D7/18.09.2007, nr. inreg. contractor 58C/14.09.2007, Universitatea din Craiova -
MECT — CNMP, (parteneri Universitatea Politehnicd din Timisoara, Universitatea
Tehnica Cluj-Napoca, S.C. Elprest SRL Craiova), director: C. lonete, colectiv: V.
Rasvan, C. Marin, Dorin Popescu, E. Petre, E. Bobasu, E. lancu, D. Selisteanu, D.
Sendrescu, M. Roman s.a.

Platforma multimedia pentru instruire, cercetare §i dezvoltare de aplicatii in
mecatronica §i automatica, Contract CNCSIS de tip Platforme/laboratoare de
formare §i cercetare interdisciplinard, 2006-2008, OMEdC 4873/08.08/2006,
Universitatea din Craiova 62B/14.09.2006, director M. Ivanescu, consiliu
conducere: D. Cojocaru, I. Diaconu, M. Vindtoru, D. Selisteanu, colectiv: Dorin
Popescu, N. Bizdoaca, M. Nitulescu, E. Petre, V. Rasvan, E. Bobasu, C. lonete, C.
Marin, E. Iancu s.a.
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7. Platforma de control holonic al fabricatiei cu roboti multipli si vedere artificiala
integrata pentru conditionarea materialelor - RVHOLON, Program CEEX, Modulul I,
Nr. 146/20.07.2006, durata 3 ani: 2006 — 2008, responsabil local proiect M. Ivanescu,
membri colectiv Craiova: D. Cojocaru, Dorin Popescu, 1. Diaconu, s.a.

8. Algoritmi evoluati de conducere a sistemelor neliniare. Aplicatii la structurile robotice,
2003-2004, beneficiar Ministerul Educatiei si Cercetdrii, nr. contract 40202/2003, cod
CNCSIS 722; nr. contract 33062/2004, cod CNCSIS 722, tema 24, director: C. Ionete;
colectiv: V. Rasvan, C. Marin, Dorin Popescu s.a.

Membru in echipele de cercetare ale urmatoarelor granturi nationale de cercetare:

2004
1. ,,Arhitecturi robotice specializate destinate operarii in medii cu grad de periculozitate sporit”,
Beneficiar: CNCSIS. Cod CNCSIS: 275 (membru in colectiv).

2003
1. “Promovarea aplicatiilor de vedere artificiala”. Beneficiar: CNCSIS. Cod CNCSIS: 718
(membru in colectiv).

2. “Cercetari teoretice §i experimentale in domeniul robotilor mobili”. Beneficiar: CNCSIS. Cod
CNCSIS: 715 (membru in colectiv)

2002
1. "Retea de colegii de Informatica Tehnica in orasele Craiova, Ramnicu Valcea, Drobeta Turnu-
Severin si Slatina coordonata de Colegiul Universitar Tehnic al Universitatii din Craiova",
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova - Ministerul Educatiei si Invatamantului -

C.N.C.S.U, 4MC2-0087, 2001 (membru in colectiv).

2. “Centru international de Master si Doctorat in domeniul robotilor mobili”’, Contract de cercetare:
Universitatea din Craiova - Ministerul Educatiei si Invatamantului - Grant de cercetare majora de
tip D, Contract nr. 50/40633/2000, Cod CNCSIS: 50 (membru in colectiv).

3. “Centrul de excelenta Roboti Industriali si Linii Flexibile de Fabricatie”, Contract nr. 1356, cod
ROF U 003/2000, act aditional 5529/2002 (programul national RELANSIN), (membru in colectiv).

4. “Roboti mobili pentru controlul calitatii mediului’, cod CNCSIS 4, Tema 41, Contract
33451/2002. Beneficiar: CNCSIS.
Faza II: : Aplicatii cu roboti mobili (membru in colectiv).

5. “Algoritmi si arhitecturi pentru ghidarea robotilor mobili cu sustentatie prin roti pe traiectorii
cablate sau programate”, cod CNCSIS 151, Contract nr. 33451/2002, Tema 40, Beneficiar:
CNCSIS.

Faza II: Planificarea traiectoriilor globale ale robotilor mobili (membru in colectiv).

2001
1. "Retea de colegii de Informatica Tehnica in orasele Craiova, Ramnicu Valcea, Drobeta Turnu-
Severin si Slatina coordonata de Colegiul Universitar Tehnic al Universitatii din Craiova",
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova - Ministerul Educatiei si Invatamantului -

C.N.C.S.U, 4MC2-0087, 2001 (membru in colectiv).

2. “Centru international de Master si Doctorat in domeniul robotilor mobili”,
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova-Ministerul Educatiei si Invatamantului - Grant de
cercetare majora de tip D, Contract nr. 50/40633/2000, Cod CNCSIS: 50 (membru in colectiv).
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3. “Centrul de excelenta Roboti Industriali si Linii Flexibile de Fabricatie”, Contract nr. 1356, cod
ROF U 003/2000 (programul national RELANSIN) (membru in colectiv).

4. “Roboti mobili pentru controlul calitatii mediului”
Contract nr. 3524/2001, cod CNCSIS: 154, tema 14, beneficiar: CNCSIS.
Faza I: Sisteme senzoriale si de comunicatie pentru robotii mobili (membru in colectiv).

5. “Algoritmi si arhitecturi pentru ghidarea robotilor mobili cu sustentatie prin roti pe traiectorii
cablate sau programate”, cod CNCSIS 151, Contract nr. 35254/2001, Tema 13, Beneficiar:
CNCSIS.
Faza 1: Arhitecturi de roboti mobili si algoritmi pentru ghidarea pe traiectorii cablate (membru in
colectiv).

2000
1. "Cercetari in domeniul robotilor mobili - Faza 111"
Contract de cercetare Universitatea din Craiova - Ministerul Educatiei si Invatamantului -
C.N.C.S.U. Contract 4C/15.01.1998/CNCSU, Cod CNEFIS: 126, 2000 (membru in colectiv).

2. "Aplicatii ale materialelor inteligente (lichide Magneto-Rheologice si Electro-Rheologice,
materiale cu memorie-Shape Memory Alloy) in constructia unor structuri robotice pentru
investigare medicala"

Faza I1: Studiul constructiv si modelarea matematica a echipamentelor endoscopice. Studiul si
controlul terminalelor de tip mana.
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova - Ministerul Educatiei si Invatamantului -
A.N.S.T.I., Nr. 663/1996; act aditional 333/1999, Tema nr. B9/1999 (membru in colectiv).

3. "Sistem de monitorizare a populatiei pentru asigurarea protectiei sociale"
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova - Ministerul Educatiei si Invatamantului - CNCSIS,
nr. 16C/Tema 24/2000, Cod CNCSIS: 43 (membru in colectiv).

1999
1. "Cercetari in domeniul robotilor mobili - Faza 11"
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova-Ministerul Educatiei si Invatamantului -
C.N.C.S.U. Contract 4C/15.01.'98/CNCSU, Cod CNEFIS: 126, 1999 (membru in colectiv).

2. "Aplicatii ale materialelor inteligente (lichide Magneto-Rheologice si Electro-Rheologice,
materiale cu memorie-Shape Memory Alloy) in  constructia unor structuri robotice pentru
investigare medicala”

Faza I: Studiul asupra comportarii si controlului lichidelor MR. Studiul asupra coomportarii si
controlului materialelor cu memorie SMA Nitinol.
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova-Ministerul Invatamantului-A.N.S.T.I., Nr.
663/1996; act aditional 333/1999, Tema nr. B9/1999 (membru in colectiv).

1998
1. "Sisteme neconventionale de control utilizand lichide electro-rheologice’
Contract nr. 663/1996, Act aditional 746/A9/1998 (membru in colectiv).

’

2. "Cercetari in domeniul robotilor mobili - Faza I"
Contract 4C/15.01.'98/CNCSU, Cod CNEFIS: 126, 1998 (membru in colectiv).

3. "Arhitecturi si sisteme de conducere pentru roboti mobili cooperativi”
Contract nr. 8013/ 14C/1998, Tema 9, Cod CNCSU: 9 (membru in colectiv).

1997
1. "Sisteme neconventionale de control utilizand lichide electro-rheologice".
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Contract de cercetare Universitatea din Craiova - Ministerul Cercetarii si Tehnologiei nr. 663/1996,
(membru in colectiv).

1996
1. "Sisteme neconventionale de control utilizand lichide electro-rheologice. Algoritmi si
arhitecturi de conducere pentru structuri neconventionale utilizand lichide ER",

Contract de cercetare Universitatea din Craiova - Ministerul Cercetarii si Tehnologiei nr.
663/10C/A8 (membru in colectiv).

2. "Conducerea robotilor bazata pe vedere si inteligenta artificiala".
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova-Ministerul Invatamantului, C.N.C.S.U., nr.
5006/16C - 467 (membru in colectiv).

3. "Arhitecturi si algoritmi neconventionali pentru conducerea robotilor".
Contract de cercetare: Universitatea din Craiova-Ministerul Invatamantului, C.N.C.S.U., nr.
5006/16C-468 (membru in colectiv).

1995
1. "Sisteme neconventionale de control utilizand lichide electro-rheologice".

Contract de cercetare Universitatea din Craiova - Ministerul Cercetarii si Tehnologiei nr.
663/10C/A8 (membru in colectiv).

1994
1. "Sisteme neconventionale de control utilizand lichide electro-rheologice. Lichide ER si
aplicatii in robotica”
Contract de cercetare Universitatea din Craiova - Ministerul Cercetarii si Tehnologiei Nr.
663/10C/A8 (membru in colectiv).

Propuneri de granturi 2007-2008:

FP7

1. ID: 214692; “Software for Signature, Speech and Word Recognition”; S3WR; coordonator:
prof. Sebastiano Impedovo (Italia); Universitatea din Craiova — partener (coordonator local
Dorin Popescu); proiect de tip “Large-scale integrating project (IP)”, propus pentru ICT
Call 1 (FP7-ICT-2007-1).

2. ID: 216730; “Collaborative Artificial Systems composed of Cognitive Components with
Autonomous Responsibilities”’; CoRes; coordonator: Juan Manuel Mieres Royo, ACCIONA
(Spania); Universitatea din Craiova — partener (coordonator local Dorin Popescu); proiect
de tip “Large-scale integrating project (IP)”, propus pentru ICT Call 1 (FP7-ICT-2007-1).

PNCDI-II

- propus (februarie 2008) spre aprobare ca si proiect de cercetare de tip “Inovare” — PNCDI-
I, in colaborare cu firma Valrom Bucuresti — ,,Sistem robotizat pentru liniile de productie a
fitingurilor din polipropilena”; director local Dorin Popescu.

- propus (februarie 2008) spre aprobare ca si proiect de cercetare de tip “Parteneriate” —
PNCDI-II, in colaborare cu Universitatea Tehnica ,,Gh. Asachi” din Iasi, INCSMPS
Bucuresti, Centrul de cercetare Mecatronica si Robotica Craiova, S.C. Robcon S.A
Timisoara — ,,Model de formare initiala si continua a resurselor umane in vederea corelarii
sistemului educational cu cerintele pietei muncii in domeniul mecatronicii si roboticii”;
director proiect: Dorin Popescu.

Cooperare bilaterala romano-chineza

- proiect propus in 2008 pentru o colaborare pe 2 ani 2009-2010: ,,Cercetari asupra partajarii
resurselor educationale via Internet”; partener: Universitatea din Tianjin, China; director local
Dorin Popescu.
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VIII. Alte lucrari / realizari /rezultate semnificative

VIII.1. Specializari si burse de cercetare in strainitate

Universitatea Middlesex din Londra, Anglia (3 luni, 1993, bursa TEMPUS),

Universitatea din Gent, Belgia (1 luna, 1998, contract cercetare),

Institutul de Educatie Tehnologica - TEI Pireu, Grecia (1 luna, 1998, bursa TEMPUY),

Universitatea din Gent, Belgia (5 luni, 1999, bursa TEMPUS),

Universitatea din Amsterdam (2 saptamani, 2000, bursa Socrates),

Institutul Tehnic Regal - KTH Stockholm, Suedia (2 luni, 2000, bursa TEMPUS),

Universitatea din Ravensburg-Weingarten, Germania (4 luni, 2002, Contract cu Banca

Mondiald),

8. Universitatea din Ravensburg-Weingarten, Germania (2002 — 2003, contract german de
cercetare),

9. Ecole Superieure d’Ingenieurs en Electronique et Electrotehnique (ESIEE) Noisy Le Grand,
Paris, Franta (1 sdptamana, 2004, Erasmus-Socrates),

10. Institutul de Robotica, Universitatea Tehnica din Viena, Austria (1 saptdmana, 2006, CEEX),

11. Universitatea din Amsterdam (1 saptdmana, 2007, CEEX),

12. Universitatea din Sheffield, Anglia (1 sd@ptdmana, 2007, CEEX).

Nk LD —

VIII.2. Citari

- Articolul “Non-model Based Neural Robot Control“, 10" International Workshop on
Robotics in Alpe-Adria-Danube Region RAAD 2001, paper WA3/RD-38, 6 p., May 16-18,
2001, Viena, Austria (autori: D. Popescu, D. Selisteanu, C. Ionete) este citat in lucrarea
Adaptiv vorausplanende Steuerung fur schnelle sensorbasierte Roboterbewegungen, autor
F. Lange (Universitats-bibliothek, EVA, http://www.ubka.uni-karlsruhe.de/eva/),
Universitatea din Karlsruhe, Germania, 2003;

- Articolul “Robust Control for a Two Revolute Joints Robot Arm* (9" Mediterranean
Conference on Control and Automation, paper WM1-C/MEDO1-119, 6 p., June 27-29,
2001, Dubrovnik, Croatia, autori C. lonete, D. Popescu, D. Selisteanu) a fost citat:

- in Raportul Retelei Europene de Excelenta HY CON FP6 — IST-511368: Platform-based
design of an ECUs, D4c.3.2, 77 pag., 2006, coordonatori raport A.S. Vincentelli, A.
Balluchi. Din reteaua HYCON (Hybrid Control: Taming Heterogeneity and Complexity
of Networked Embedded Systems) fac parte institutii europene de invatamant si de
cercetare de prestigiu cum ar fi: CNRS — Franta; Université Catholique de Louvain,
Belgia; Swiss Federal Institute of Technology Zurich, Elvetia; CNR — Italia; Royal
Institute of Technology, Stockholm, Suedia; University of Cambridge, UK etc.;

- in articolul “Detection of Signal Data Alternations by Forward Chaining XPS”,
Electronics and Electrical Engineering. — Kaunas: Technologija, 2007, No. 2(74), pp.
45-48, ISSN 1392-1215, autori: A. A. Bielskis, O. Ramasauskas.

- Cartea ,,Automate Programabile” (autor: Dorin Popescu), Ed. Sitech, 2001, si lucrarea
,»PLC Tele-programming” (prim-autor: Dorin Popescu), Proc. of ITHET 2002, au fost
citate in lucrarea Sisteme avansate de conducere in robotica, Ed. Scrisul Romanesc (autor
Mircea Ivanescu), 2003.

- Cartea ,,Realitate virtuala” (prim-autor: Dorin Popescu), Ed. Universitaria, 2003 a fost
citata in lucrarea Sisteme avansate de conducere in robotica, Ed. Scrisul Romanesc (autor
Mircea Ivanescu), 2003.

- Exista numeroase citari ,,interne”: unele din rezultatele cercetarii mele stiintifice au fost
folosite si citate de catre colegii mei din colectivul facultatii, colectiv din care face parte si
subsemnatul.
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VIIL.3. Afilieri la organizatii profesionale internationale si nationale recunoscute,
coordonarea de structuri profesional-stiintifice

- Membru al Societdtii Romane de Automatica si Informaticd Tehnica - SRAIT (din 1992)

- Membru al Societatii Romane de Robotica - SRR (din 1994)

- Membru IEEE (Institute of Electrical and Electronics Engineers, IEEE Robotics and
Automation Society), ID: 80646691, din 2007

- Membru al Consiliului EAEEIE (European Association for Education in Electrical and
Information Engineering) din 2003.

VIIL.4. Membru in comitetele stiintifice ale unor conferinte, dintre care mai recente:

19th EAEEIE Annual Conf. on Innovation in Education for Electrical and Information

Engineering, 2008, Tallin, Estonia;

- IASTED International Conference on Robotics and Applications, 2007, Wurzburg,
Germania;

- 18th EAEEIE Annual Conference on Innovation in Education for Electrical and
Information Engineering, 2007, Prague, Czech Republic;

- International Conference on Machine Intelligence, 2005, Tozeur, Tunisia,

- SIELMEN 2007, A 6-a Conferinta Internationala de Sisteme Electromecanice si

Energetice, Universitatea Tehnica a Moldovei, Chiginau, Republica Moldova.

VIILS. Organizarea de conferinte si simpozioane

- Participarea la organizarea manifestarilor stiintifice din Facultatea de Automatica,
Calculatoare si Electronica din Craiova (Simpozioanele SINTES, editiile 1994, 1996, 1998,
2007);

- Chairman pentru organizarea conferintei internationale /7th EAEEIE Annual Conf. on
Innovation in Education for Electr. and Inf. Engineering 2006, June 1-3, 2006, Craiova,
Romania; este prima conferintd internationald itinerantd a carei organizare in Craiova a fost
obtinutd de Dorin Popescu;

- Organizator al intdlnirii anuale a proiectului E/E-Surveyor, Craiova, 2006, cu participarea a
peste 50 de invitati strdini;

- Membru in colectivele de organizare pentru:

- 9-th International Carpathian Control Conference, ICCC 2008, Sinaia, Romania;

- Workshop-urile de roboti mobili, Craiova (1999, 2001);

- CNR 2002 — Conferinta Nationald de Robotica, manifestare organizata de Academia de
Stiinte Tehnice din Romania si Asociatia de Robotica din Romania, Craiova, 2002;

- Chairman la diverse sectiuni In cadrul unor manifestari stiintifice nationale si internationale
(The 15™ EAEEIE International Conference on Innovations in Education for Electrical and
Information Engineering, 2004, Sofia, Bulgaria; The 14" EAEEIE International Conference
on Innovations in Education for Electrical and Information Engineering, 2003, Gdansk,
Poland; 9" Mediterranean Conference on Control and Automation, 2001, Dubrovnik, Croatia)

VIIL.6. Editor, recenzor la carti, reviste si conferinte

- Editor principal al volumului ,, /nnovation in Education for Electrical and Information
Engineering, Ed. Universitaria, 2006, ISBN 973-742-350-X, alaturi de Olivier Bonnaud,
Jean-Marc Thiriet si Michael Hoffmann.

- recenzor pentru:

- 17th EAEEIE Annual Conference on Innovation in Education for Electrical and
Information Engineering, 2006, Craiova, Romania,

- 18th EAEEIE Annual Conference on Innovation in Education for Electrical and
Information Engineering, 2007, Prague, Czech Republic,
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- IASTED International Conference on Robotics and Applications, 2006, USA si
2007, Germania,
- IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems, IROS, 2007,
San Diego, USA.

VIIL.7. Aportul la formarea de specialisti

Contributii la intocmirea planurilor de Invatamant, programelor analitice si rapoartelor de
autoevaluare pentru noile specializari din cadrul Facultdtii de Automatica, Calculatoare si
Electronica;

Membru 1n comisii de sustinere a examenelor si referatelor de doctorat; am Indrumat si am
sustinut cooptarea colegilor mai tineri in echipele de cercetare conduse in calitate de
director;

Membru in comisiile de licenta si in comisiile de admitere la studii de licenta si master;

In afara activitatilor didactice aferente unor discipline la care am fost titular in cadrul
Catedrei de Automaticd/Catedrei de Mecatronica in cei peste 17 ani de activitate
neintreruptd in invatamantul superior (peste 8 discipline), activitatea de formare a
specialistilor s-a concretizat si prin participarea la organizarea si desfasurarea de cursuri
post-universitare: in cadrul Studiilor post-universitare organizate de Universitatea din
Craiova, Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica sau organizate de CAPCO -
Centrul academic de perfectionare continua Oltenia;

In scopul dotirii unor laboratoare pentru desfasurarea activitatilor didactice si de cercetare,
pe langa achizitiile de echipamente in cadrul granturilor, contractelor de cercetare si
platformelor interdisciplinare derulate, am obtinut doua donatii in echipamente si software
Festo si Mitsubishi pentru dotarea laboratorului de Automate Programabile (de la firmele
Festo, ~8000 DM si Sirius, ~1500 Euro);

In cadrul activitatii de cercetare-proiectare si la proiectele de diploma am indrumat studenti
care au realizat si modernizat o serie de lucrari de laborator utilizate la diverse discipline
din aria Automaticii i Roboticii. Am indrumat de asemenea mai multe grupe de studenti in
cadrul practicii tehnologice desfasurate la DAEWOO Craiova, ELPRECO S.A. Craiova,
Combinatul Chimic Isalnita (Doljchim S.A.) etc., precum si in cadrul practicii informatice
in laboratoarele facultatii.

Coordonatorul studentului ce a obtinut Premiu II la Concursul national studentesc de
proiecte de diploma organizat de firma SMC, in 2007 (student Diaconu Alexandru);
coordonarea unui student ce s-a calificat la faza nationala a aceluiasi concurs in 2008.

4.05.2008
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